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"Dispositif pour la mesure de pression comportant un capteur 

d'effort motorise" 

La presente invention concerne un dispositif pour la 
mesure de la pression du sang. 
5 La presente invention concerne plus particulierement un 

dispositif pour la mesure de la pression du sang qui est utilise 
dans un dispositif de traitement sanguin extracorporel dans lequel 
le sang est preleve sur un patient pour etre traite puis reintroduit 
dans le corps du patient (notamment en vue de realiser une 

10 dialyse), au moyen d'un circuit sanguin extracorporel comprenant 
des conduits et comportant au moins un tronpon pour la mesure 
de la pression du sang circulant dans un'conduit. 

Un type connu de tron9on de mesure de pression 
comporte, dans une paroi sensiblement rigide, un trou qui est 

15 ferme de maniere etanche par un element de fermeture dont la 
face interne est en contact avec le sang et dont la face externe 
est en contact avec Tair ambiant. Telement de fermeture etant 
susceptible de se deformer, ou de se deplacer, elastiquement 
globalement suivant un axe de deformation, ou de deplacement, 

20 sensiblement orthogonal a son plan general, sous Taction de la 
pression du sang ; le trongon- de mesure de pression est prevu 
pour etre monte sur une structure de support qui porte notamment 
un capteur d'effort agence sensiblement en vis-a-vis de I'element 
de fermeture, suivant I'axe de deformation, le capteur d'effort 

25 etant en contact, par Tintermediaire de Textremite axiale d'un 
organe sensible, avec la face externe de I'element de fermeture 
de maniere a mesurer la force appliquee axialement sur la face 
interne de {'element de fermeture par la pression du sang, pour en 
deduire la valeur de cette pression. 

30 Generalement, ce type de dispositif de traitement sanguin 

extracorporel comporte une partie de circuit qui est constituee 
d'un boTtier, ou cassette, du type « disposable », ou « jetable », 
integrant des conduits qui sont raccordes au circuit sanguin 
extracorporel. 
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Un tron9on de mesure de pression est par example moule 
dans la cassette. 

Ce tron9on comporte generalement une membrane souple, 
deformable elastiquement suivant un axe de deformation, qui est 
5 agencee en vis-a-vis d'un capteur d'effort. 

La cassette est montee sur une structure de support qui 
comporte par exemple des capteurs, des moyens d'affichage, des 
moyens de pompage, une interface de commande. une unite 
electronique de commande, etc. 

10 La structure de support comporte en particulier au moins 

un capteur d'effort qui est muni d'un transmetteur d'effort et qui 
mesure les forces appliquees par la membrane sur le 
transmetteur en vue d'en deduire la valeur de la pression du sang 
dans le trongon de mesure de pression. 

15 Le montage de la cassette sur la structure de support doit 

etre suffisamment precis pour que, en I'absence de gradient de 
pression entre les deux faces de la membrane, Textremite axiale 
de I'organe sensible du capteur d'effort soit en contact avec la 
face externe de la membrane. 

20 Generalement. en I'absence de gradient de pression entre 

les deux faces de la membrane, le transmetteur d'effort applique 
une force de precontrainte initiale Fo sur la face externe de la 
membrane. 

La fixation de la cassette sur la structure de support doit 
25 done etre tres rigide, sans jeu, de maniere a eviter, pendant le 
fonctionnement du dispositif de traitement sanguin, des 
deplacements relatifs de la membrane par rapport au transmetteur 
d'effort, ce qui provoquerait des variations des forces appliquees 
sur la face externe de la membrane, en particulier des variations 
30 de la force de precontrainte Fq. 

La force de precontrainte depend des tolerances dimen- 
sionnelles de la cassette et du trongon de mesure de pression, 
ainsi que des tolerances dimensionnelles du transmetteur d'effort. 

L'invention vise a remedier a ces inconvenients. 
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Dans ce but, rinvention propose un dispositif pour la 
mesure de la pression du sang destine a cooperer avec un 
tron?on pour la mesure de la pression du sang circuiant dans un 
conduit, le tronpon de mesure de pression comportant dans une 
5 parol sensiblement rigide. un trou qui est ferme de maniere 
etanche par un element de fermeture dont la face interne est en 
contact avec le sang et dont la face externe est en contact avec 
Tair ambiant. Teiement de fermeture etant susceptible de se 
deformer, 6u de se deplacer, elastiquement globalement suivant 

10 un axe de deformation, ou de deplacement, sensiblement 
orthogonal a son plan general, sous Taction de la pression du 
sang, le dispositif de mesure de pression comportant un capteur 
d'effort solidaire d'une structure de support prevue pour supporter 
le tronQon de mesure de pression de fa?on que le capteur d*effort 

15 soit agence sensiblement en vis-a-vis de Telement de fermeture. 
suivant Taxe de deformation, le capteur d'effort etant prevu pour 
etre en contact, par Tintermediaire de Textremite axiale d'un 
organe sensible, avec la face externe de Telement de fermeture 
de maniere a mesurer la force appliquee axialement sur la face 

20 interne de Telement de fermeture par la pression du sang, pour en 
deduire la valeur de cette pression, caracterise en ce qu'il 
comporte des moyens commandes de deplacement axial relatif de 
Torgane sensible, ou du trongon de mesure, par rapport a la 
structure de support, de maniere a permettre le reglage de la 

25 position axiale de I'organe sensible par rapport a la face externe 
de I'element de fermeture associe, notamment en vue d'effectuer 
une operation de tarage initial. 

Grace a rinvention, il est possible d'appliquer sur la 
membrane une force de precontrainte determinee. 

30 Selon d'autres caracteristiques de rinvention : 

- les moyens de deplacement axial comportent un dispositif 
d'immobilisation de Torgane sensible, respectivement du trongon 
de mesure, dans une position axiale choisie ; 


- les moyens de deplacement axial comportent un 
actionneur lineaire qui est susceptible de deplacer axialement le 
capteur d'effort et son organe sensible ; 

- le dispositif de traitement sanguin extracorporel connporte 
5 un transmetteur d'effort qui s'interpose entre Telement de 

fermeture et le capteur d'effort qui est fixe, et en ce que le 
transmetteur d'effort est commande en deplacement axial, par 
rapport au capteur d'effort, par un actionneur lineaire ; 

- Tactionneur lineaire comporte un moteur electrique du 
10 type pas a pas ; 

- Telement de fermeture est realise en une seule piece 
avec la parol rigide associee ; 

- I'element de fermeture est realise par moulage avec la 
paroi rigide associee. 

15 D'autres caracteristiques et avantages de I'invention 

apparaTtront a la lecture de la description detaillee qui suit pour la 
comprehension de laquelle on se reportera aux dessins annexes 
dans lesquels : 

- la figure 1 est une vue en perspective qui represente 
20 schematiquement un dispositif de traitement sanguin extra- 
corporel realise conformement aux enseignements de Tinvention ; 

- la figure 2 est une vue de dessus qui represente 
schematiquement la cassette du dispositif de la figure 
precedente ; 

25 - la figure 3 est une vue schematique partiellement en 

coupe transversale qui represente un systeme de mesure de 
pression conforme aux enseignements de I'invention ; 

- la figure 4 est une vue schematique en coupe axiale qui 
represente la structure de I'actionneur lineaire du systeme de 

30 mesure de pression de la figure precedente ; 

- la figure 5 est un diagramme qui iliustre la valeur de la 
force mesuree par le capteur d'effort du systeme de mesure de 
pression de la figure 3 en fonction du deplacement axial du 
transmetteur d'effort associe, vers I'avant et vers I'arriere ; 
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- la figure 6 est une vue similaire a celle de la figure 3 qui 
represente une premiere variante de realisation du systeme de 
mesure de pression selon I'inventlon dans laquelle I'actionneur 
lineaire est susceptible de deplacer axialement le capteur d'effort 

5 et le transmetteur d'effort ; 

- la figure 7 est une vue similaire a celle de la figure 3 qui 
represente une deuxieme variante de realisation du systeme de 
mesure de pression selon Tinvention comportant un element de 
fermeture moule dans la paroi principale du trongon de mesure de 

10 pression. 

Dans la description qui suit, des elements identiques ou 
similaires seront designes par des references identiques. 

On a represente sur la figure 1 un dispositif de traitement 
sanguin extracorporel 10 en vue de realiser une dialyse. 
15 Ce dispositif 10 est prevu pour prelever le sang d'un 

patient, pour le traiter en vue d'effectuer une dialyse, puis pour le 
reintroduire dans le corps du patient. 

Ce dispositif 10 comporte un circuit sanguin extracorporel 
12 (represente ici partiellement) comprenant des conduits 14 et 
20 comportant au moins un trongon 16 pour la mesure de la pression 
du sang circulant dans un conduit 14. 

Une partie du circuit sanguin extracorporel 12 est 
constituee ici d'un boTtier 18, aussi appele cassette, de forme 
sensiblement parallelepipedique qui comporte, dans son 
25 epaisseur, des conduits 14 pour la circulation du sang qui sont 
raccordes aux autres conduits 14 du circuit sanguin extracorporel 
12. 

La cassette 18 comporte ici deux trongons de mesure de 
pression 16 similaires qui sont realises dans son epaisseur. 
30 La cassette 18 est prevue pour etre montee sur une plaque 

de support 20 d'un appareil de dialyse 22 qui comporte 
notamment des moyens de pompage 24 pour faire circuler le sang 
dans le circuit 12 et des moyens de controle de certains 
parametres du circuit 12, en particulier des capteurs d'effort 26 



qui cooperent avec les trongons 16 pour controler la pression 
dans des conduits 14 du circuit 12. 

La cassette 18 est realisee par example par moulage en 
polycarbonate, ou en polypropylene, ou dans un autre materiau 
5 adapte. 

Dans la suite de la description on ne decrira qu'un seul 
trongon 16. 

Le trongon de mesure de pression 16. qui est represente 
schematiquement sur la figure 3. forme ici un compartiment 28 
10 sensiblement parallelepipedique qui est intercale entre deux 
branches 30, 32 d'un conduit 14, et qui est par exemple moule 
avec la cassette 18. 

Selon une variante de realisation (non representee) du 
trongon de mesure de pression 16, celui-ci peut etre un mod.ule 
15 rapporte sur la cassette 18. 

Une paroi sensiblement rigide, ou parol principale 34, du 
trongon de mesure de pression 16 comporte un trou 36 qui est 
ferme de maniere etanche par un element de fermeture 38 dont la 
face interne 40 est en contact avec le sang et dont la face externe 
20 42 est en contact avec Tair ambiant. 

Dans la suite de la description, on utilisera une orientation 
axiale suivant un axe A-A qui est sensiblement orthogonal au plan 
general de la paroi principale 34 et qui traverse le trou 36 en son 
centre. 

25 On definit aussi arbitrairement une orientation d'avant en 

arriere suivant I'axe A-A qui correspond a une orientation de haut 
en bas sur la figure 3. 

Lorsque la cassette 18 est montee sur sa plaque de 
support 20, la parol principale 34 du trongon de mesure de 

30 pression 16 est prevue pour etre agencee en vis-a-vis de la 
plaque de support 20, de maniere que Telement de fermeture 38 
soit en vis-a-vis d'un capteur d'effort 26 qui est monte dans 
rappareil 22. 



7 


Sur la figure 2 on a represente la cassette 18 vue du cote 
de la paroi principale 34. 

L'element de fermeture 38 est ici une membrane souple qui 
a sensiblement la forme d'un disque. 
5 Sur la figure 3. la membrane 38 comporte un bourrelet 

torique peripherique 44 pour son montage dans une gorge 
annulaire complementaire 46 qui est realisee dans la face externe 
48 de la paroi principale 34, au voisinage du trou 36. 

Un anneau de retenue 50 est fixe, par exemple par collage, 
10 sur la face externe 48 de la paroi principale 34, par dessus le 
bourrelet torique 44, de maniere a retenir axialement la 
membrane principale 38. 

La membrane 38 est susceptible de se deformer 
elastiquement globalement suivant un axe de deformation A-A 
15 sensiblement orthogonal a son plan general, sous Taction de la 
pression du sang. 

Lorsque la membrane 38 est dans son etat de repos, c'est 
a dire lorsqu'elle n'est pas deformee, la pression du sang etant 
sensiblement egale a la pression de Tair ambiant, la partie 
20 centrale de sa face externe 42 est prevue pour etre en contact 
avec un transmetteur d'effort 52 qui constitue Torgane sensible 
d'un capteur d'effort 26. 

Le capteur d'effort 26 mesure ainsi la force appliquee 
axialement sur la face interne 40 de la membrane 38 par la 
25 pression du sang, pour en deduire la valeur de cette pression. 

Conformement aux enseignements de Tinvention, le 
dispositif de traitement sanguin extracorporel 10 comporte des 
moyens commandes de deplacement axial relatif du transmetteur 
d'effort 52 par rapport a la plaque de support 20 de Tappareil 22. 
30 Sur la figure 3, on a represente un capteur d'effort 26 du 

type a poutre de flexion 54 qui est fixe par une extremite sur une 
patte de support 56 et qui comporte a son extremite opposee un 
actionneur lineaire 58. 
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La patte de support 56 est fixe par rapport a la plaque de 
support 20 de I'appareil 22. 

L'actionneur lineaire 58, qui s'intercale entre le capteur 
d'effort 26 et le transmetteur d'effort 52, comporte une plaque de 
5 fixation 60 a Textremite associee de la poutre de flexion 54. 

L'actionneur lineaire 58 comporte un moteur electrique 62 
et un arbre filete 64 d'axe sensiblement confondu avec Taxe de 
defornnation A-A de la membrane 38. 

Le transmetteur d'effort 52 est fixe a une extremite axiale 
10 de Tarbre filete 64. 

Sur la figure 4 on a represents schematiquement la 
structure de l'actionneur lineaire 58. 

Le moteur electrique 62 comporte un stator 66 qui, lorsqu'il 
est alimente en courant electrique, provoque la rotation du rotor 
15 68 du moteur 62 dans les paliers 70. Le rotor 68 est coaxial a 
I' axe A-A. 

Le rotor 68 est solidaire en rotation d'un ecrou 72 et 
Tensemble est immobile en translation axiale, de maniere que 
lorsque le rotor 68 tourne il provoque le deplacement axial de 
20 Tarbre filete 64, vers I'avant ou vers Tarriere. 

On utilise par exemple un actionneur lineaire 58 qui produit 
des deplacements axiaux par pas de vingt-et-un ou quarante-deux 
micrometres. 

Avantageusement, l'actionneur lineaire 58 est pilote de la 
25 maniere suivante, 

Avant le montage de la cassette 18 munie du trongon de 
mesure de pression 16, on commande le deplacement axial du 
transmetteur d'effort 52 vers I'arriere, de maniere a eviter des 
surcharges accidentelles du capteur d'effort 26 pendant le 
30 montage de la cassette 18. 

Lorsque la cassette 18 est fixee sur sa plaque de support 
20. le transmetteur d'effort 52 n'est done pas en contact avec la 
face externe 42 de la membrane 38. 
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On effectue ensuite un tarage initial de la mennbrane 38 en 
commandant le deplacement axial du transmetteur d'effort 52 vers 
I'avant. c'est-a-dire vers le haut en considerant la figure 3, 
jusqu'a ce qu'il soit en contact avec la face externe 42 de la 
5 membrane 38 et qu'il applique une force de precontrainte initiale 
Fo determinee. 

Des que le transmetteur d'effort 52 occupe la position 
axiale choisie, on arrete la rotation du moteur 62. 

Dans le cas d'un moteur 62 du type pas a pas. II suffit 
10 d'alimenter le moteur 62 en position de maintien pour immobiliser 
axialement le transmetteur d'effort 52. 

Si le moteur 62 n'est pas du type pas a pas, tl est 
necessaire de prevoir un dispositif d'immobilisation axiale 74 qui 
verrouille I'arbre filete 64 dans la position axiale choisie. 
15 Le dispositif d'immobilisation axiale 74 est par exemple un 

dispositif qui bloque I'arbre filete 64 en rotation, de maniere a 
garantir que la position axiale choisie ne varie pas au cours des 
mesures de pression, notamment en fonction des forces 
appliquees sur le transmetteur d'effort 52. 
20 On note que I'operation de tarage initial est effectuee alors 

que la membrane 38 est dans son etat de repos, c'est a dire en 
I'absence de gradient de pression entre sa face externe 42 et sa 
face interne 40. 

Par conception, I'actionneur iineaire 58 comporte des jeux 
25 mecaniques axiaux, meme s'il est congu pour realiser des 
positionnements axiaux tres precis. 

Ces jeux mecaniques de I'actionneur Iineaire 58 sont dus 
notamment aux jeux entre le rotor 68 du moteur electrique 62 et 
ses paliers 70. et aux jeux entre les filets de I'ecrou 72 et les 
30 filets de I'arbre filete 64. 

Si I'arbre filete 64 se deplace toujours dans le meme sens 
et s'il existe toujours une force axiale appliquee sur I'arbre filete 
64, soit vers I'arriere, soit vers Tayant, alors toutes les pieces 



10 

comportant des jeux axiaux sont en appui axial du meme cote, et 
les jeux axiaux sont done sans effet sur les mesures de pression, 

II exists done un phenomene de rattrapage de jeu 
mecanique qui est nnis en evidence sur le diagramme de la figure 
5 5 qui illustre, a pression constante, la force de precontrainte Fo 
mesuree par le capteur d'effort 26 en fonction du deplacement 
axial da du transmetteur d'effort 52, et done de la tige filetee 64, 
vers Tavant et vers Tarriere. 

La courbe fi orientee en montee correspond a un 
10 deplacement axial da du transnnetteur d'effort 52 vers Tavant, 
c'est a dire vers la membrane 38, et done a une augmentation de 
la force de precontrainte Fo mesuree par'le capteur d'effort 26. 

Cette courbe fi comporte une premiere portion non 
lineaire, entre les points A et B, et une _deuxieme portion 
15 sensiblement lineaire, entre les points B et C. 

La portion non lineaire de la courbe U s'explique par la 
presence de jeux axiaux, certaines pieces n'etant pas encore en 
en appui axial vers Tavant. 

A partir du point B. la courbe fi est sensiblement lineaire 
20 car toutes les pieces comportant des jeux axiaux sont en appui 
axial vers Tavant. 

On observe les memes caracteristiques sur la courbe f2 qui 
est orientee en descente et qui correspond a un deplacement 
axial da du transmetteur d'effort 52 vers I'arriere, et done a une 
25 diminution de la force de precontrainte Fo mesuree par le capteur 
d'effort 26. 

La portion non lineaire de la courbe f2 est situee au debut 
de la descente, entre les points C et D, puis la courbe f2 est 
sensiblement lineaire jusqu'au point A. 
30 II est done necessaire d'avoir, lors du positionnement du 

transmetteur d'effort 52 par rapport a la membrane 38 en vue de 
realiser des mesures de pression, une force de precontrainte Fq 
initiale suffisante pour que le dispositif de mesure de pression 
travaille dans la zone de linearite de Tactionneur lineaire 58, c'est 
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a dire la ou les jeux axiaux sont sans effet sur les mesures de 
pression. 

Pour la meme raison, lorsque Ton souhaite effectuer un 
nouveau tarage initial, par example si le prennier ne s'est pas 
5 deroule correctement, il est necessaire de commander le 
deplacement axial du transmetteur d'effort 52 jusqu'a sa position 
d'origine. c'est a dire une position axiale dans laquelle aucune 
force de precontrainte n'est appliquee sur la membrane 38. 

Avantageusement, avant le positionnement axial definitif 

10 du transmetteur d'effort 52 pour la mesure, on effectue une 
analyse de la reponse de la membrane 38 a une force de 
precontrainte Fq en fonction d'un deplacement axial da du 
transmetteur d'effort 52, et on obtient un diagramme similaire a 
celui de la figure 5. 

15 Cette analyse de la reponse de la membrane 38 permet 

d'obtenir des informations tres pertinentes sur les caracteristiques 
mecaniques de la membrane 38 avant son utilisation pour des 
mesures de pression. 

En particulier. ces informations peuvent etre exploitees en 

20 vue dMdentifier un defaut de la membrane 38, par exemple une 
epaisseur axiale insuffisante, ou en vue de determiner une force 
de precontrainte Fo optimale pour des mesures de pression du 
sang superieures a la pression de I'air ambiant, dites pressions 
« positives », et pour des mesures de pression du sang 

25 inferieures a la pression de I'air ambiant, dites pressions 
« negatives ». 

Selon une premiere variante de realisation de Tinvention, 
qui est representee sur la figure 6, on peut realiser un systeme de 
mesure de pression dans lequel Tactionneur lineaire 58 est fixe 
30 sur une patte de support 56 de Tappareil 22, et dans lequel le 
capteur d'effort 26 est fixe a Textremite axiale avant de Tarbre 
filete 64, avec son transmetteur d'effort 52. 
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Lorsque Ton pilote Tactionneur lineaire 58 on commande 
alors les deplacements axiaux du capteur d'effort 26 avec le 
transmetteur d'effort 52. 

Le fonctionnement de cette variante est analogue au 
5 fonctionnement du nnode de realisation qui est represente sur la 
figure 3. 

On a represente une deuxieme variante de realisation de 
rinvention. qui est representee sur la figure 7, dans laquelle 
Teiennent de fermeture 38 du trou 36 est realise en une seule 

10 piece avec la paroi principale 34, par exemple par moulage. 

L'element de fernneture 38 connporte ici une pastille 
centrale 76 sensiblement rigide, en forme de disque, qui est 
delimitee par une zone annulaire peripherique amincie 78 
d'epaisseur axiale inferieure a I'epaisseur axiale de la paroi 

15 principale 34, de maniere a constituer une zone deformable 
elastiquement. 

Ainsi, sous Taction de la pression du sang dans le 
compartiment 28. et grace a la deformation elastique de la zone 
amincie 78, la pastille centrale 76 est susceptible de se deplacer 
20 globalement suivant un axe de deplacement qui est sensiblement 
orthogonal au plan general de la pastille 76 et qui correspond a 
Taxe de deformation A-A de la membrane 38 du mode de 
realisation represente sur la figure 3. 

L'actionneur lineaire 58, le capteur d'effort 26 et le 
25 transmetteur d'effort 52 sont ici agences de maniere analogue a 
Tagencement du mode de realisation represente sur la figure 3. 

Le fonctionnement de cette variante est analogue au 
fonctionnement du mode de realisation qui est represente sur la 
figure 3. 

30 On constate que Tutilisation de moyens commandes de 

deplacement axial du transmetteur d'effort 52 par rapport a la 
plaque de support 20 est particulierement avantageuse dans le 
cas d'un element de fermeture 38 qui est realise en une seule 
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piece avec la paroi rigide 34, comme dans la deuxieme variante 
de realisation qui est representee sur la figure 7. 

En effet, les deplacements axiaux de la pastille centrale 76 
etant beaucoup plus faibles que ceux des membranes souples, les 
5 tolerances dimensionnelles sent plus exigeantes. 

Dans le cas des membranes souples. les tolerances 
dimensionnelles admissibles sont de I'ordre de 0.2 a 0.3 
millimetres, alors que dans le cas des pastilles centrales 76 les 
tolerances dimensionnelles admissibles sont de Tordre de 
10 quelques micrometres. 

Or, les techniques de mouiage de la cassette 18. en 
particulier si Teiement de fermeture 38 n'est pas injecte 
directement dans la cassette 18 mais si il est realise sous la 
forme d'une piece rapportee qui est soudee dans la cassette 18. 
15 ne permettent pas de garantir des tolerances dimensionnelles de 
Tordre de quelques micrometres. 

Grace a Tinvention. il est possible de positionner 
precisement le transmetteur d'effort 52 par rapport a la cassette 
18 et a la pastille centrale 76. ce qui permet de compenser les 
20 variations de dimensions dues aux tolerances de fabrication des 
cassettes 18 et done de garantir dans tous les cas des mesures 
de pression precises. 

Dans les modes de realisation qui ont ete decrits 
precedemment, on a utilise le principe du deplacement axial du 
25 transmetteur d'effort 52 par rapport a la- plaque de support 20 et 
done par rapport a la cassette 18. 

Selon une variante de realisation (non representee) de 
rinvention. qui correspond a une inversion mecanique de ce 
principe, on deplace axialement la cassette 18 par rapport a la 
30 plaque de support 20. ou on deplace axialement la plaque de 
support 20 munie de la cassette 18 par rapport a Tappareil 22. de 
maniere a positionner axialement la face externe 42 de I'element 
de fermeture 38 par rapport au transmetteur d'effort 52 qui est 
fixe. 
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REVENDICATIONS 

1. Dispositif pour la mesure de la pression du sang destine 
a cooperer avec un trongon (16) pour la mesure de la pression du 
sang circulant dans un conduit (14), le trongon de mesure de 
pression (16) comportant dans une parol (34) sensiblement rigide. 
un trou (36) qui est ferme de maniere etanche par un element de 
fermeture (38) dont la face interne (40) est en contact avec le 
sang et dont la face externe (42) est en contact avec Tair 
ambiant, Telement de fermeture (38) etant susceptible de se 
deformer, ou de se deplacer, elastiquement globalement suivant 
un axe de deformation (A-A), ou de depiacement, sensiblement 
orthogonal a son plan general, sous Taction de la pression du 
sang, le dispositif de mesure de pression comportant un capteur 
d'effort (26) solidaire d'une structure de support (20, 22) prevue 
pour supporter le tron^on de mesure de pression (16) de fapon 
que le capteur d'effort (26) soit agence sensiblement en vis-a-vis 
de I'element de fermeture (38), suivant Taxe de deformation (A- 
A), le capteur d'effort (26) etant prevu pour etre en contact, par 
rintermediaire de I'extremite axiale d'un organe sensible (52), 
avec la face externe (42) de Telement de fermeture (38) de 
maniere a mesurer la force appliquee axialement sur la face 
interne (40) de I'element de fermeture (38) par la pression du 
sang, pour en deduire la valeur de cette pression, 

caracterise en ce qu'il comporte des moyens (58) 
commandes de deplacement axial relatif de I'organe sensible 
(52), ou du trongon de mesure (16), par rapport a la structure de 
support (20, 22), de maniere a permettre le reglage de la position 
axiale de I'organe sensible (52) par rapport a la face externe (42) 
de I'element de fermeture (38) associe, notamment en vue 
d'effectuer une operation de tarage initial. 

2. Dispositif (10) selon la revendication precedente, 
caracterise en ce que les moyens (58) de deplacement axial 
comportent un dispositif d'immobilisation (74) de I'organe sensible 



(52), respectivement du trongon de mesure (16), dans une 
position axiale choisie. 

3. Dispositif (10) selon Tune quelconque des revendi- 
cations precedentes, caracterise en ce que les moyens (58) de 

5 deplacement axial comportent un actionneur lineaire (58) qui est 
susceptible de deplacer axialement le capteur d'effort (26) et son 
organe sensible (52). 

4. Dispositif (10) selon Tune quelconque des revendi- 
cations 1 ou 2, caracterise en ce qu'il comporte un transmetteur 

10 d'effort (52) qui s'interpose entre {'element de fermeture (38) et le 
capteur d'effort (26) qui est fixe, et en ce que le transmetteur 
d'effort (52) est commande en deplacerrient axial, par rapport au 
capteur d'effort (26), par un actionneur lineaire (58). 

5. Dispositif (10) selon Tune quelconque des revendi- 
15 cations 3 ou 4. caracterise en ce que Tactionneur lineaire (58) 

comporte un moteur electrique (62) du type pas a pas. 

6. Dispositif (10) selon Tune quelconque des revendi- 
cations precedentes. caracterise en ce que I'element de fermeture 
(38) est realise en une seule piece avec la paroi rigide (34) 

20 associee. 

7. Dispositif (10) selon la revendication precedente, 
caracterise en ce que I'element de fermeture (38) est realise par 
moulage avec la paroi rigide (34) associee. 
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